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Frekans konvertoru sebekeye baglandiginda tehlikeli
gerilimler icerir. Motora veya frekans konvertorine
yapllacak yanhs baglantilar  cihazlarin  zarar
gOrmesine, ciddi kazalara veya olime yol agabilir.

Bu ylzden bu kilavuzdaki yonlendirmeler lokal ve
ulusal guvenlik kurallarina uygun olarak hazirlanmigtir.

Elektriksel parcalara dokunmak enerji kesilmis olsada
tehlikeli olabilir.

! UYARI : Herhangi bir elektriksel pargaya

dokunmadan once, VLT2800 modellerinde en az 4
dakika bekleyiniz.

BU KURALLAR GUVENLIGINIZ IiLE iLGILIDIR

1-) Onarim yaparken frekans konvertori sebekeden
ayrilmis olmalidir.

2-) Tus takimi Ustindeki |seser| tusu sebekeyi
cihazdan ayirmaz ve bu yuzden guvenlik
anahtari olarak kullanilamaz.

3-) Unite gerektigi bicimde topraklanmali, kullanici
sebeke gerilimine ve motorda asiri yuke karsi ulusal
ve yerel yasalara goére korunmalidir.

4-) Topraga kagak akim 3,5 mA’ den daha buyuktir.
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5-) Cihaziniz fabrika c¢ikisinda, motor asiri yukine
kargi korumasiz olarak ayarlanmistir. Koruma igin 128
no'lu 'motor termal koruma' parametresi ETR Trip
(asin yukte kilitteme) veya ETR Warning (asiri yukte
uyari) data degerlerinden birine ayarlanmalidir.

6-) Unite sebekeye bagli iken sebeke giris uclarini ve
motor cikis uclarini ayirmayiniz. Motor ve sebeke
uclarini gikarmadan once enerjinin kesildiginden emin
olunuz.

YANLIS BASLATMALARA KARSI UYARI

1-) Frekans konvertéri sebekeye bagl iken motor
dijital komutlar, seri haberlesme, referans veya lokal
stop ile durdurulabilir. Eger personel guvenligi
acisindan uygun olmayan bir START In ortadan
kaldirimasi gerekiyorsa bu stop komutlari yeterli
olmayacaktir.

2-) Parametre degisiklikleri esnasinda motor start
alabilir. Bu yuzden herhangi bir degisiklik
yapilmadan 6nce, her zaman tusu ile stop
yapilmalidir.

STOP.
RESET

3-) Eger frekans konvertérinin elektronik yapisinda
bir hata olusursa, gegcici bir asir yik, sebeke hatasi
veya hatali motor baglantisindan sonra durmus bir
motor start alabilir.



MEKANIK MONTAJ e BOYUTLAR

1-) Frekans konvertoriniz dikey veya yatay olarak, VLT 2803-2815 200-240 Volt
arkasinda bosluk kalmayacak sekilde duz bir ylzeye VLT 2805-2815 380-480 Volt

monte edilmelidir.
75
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2-) Frekans konvertorinizi asiri iIsinmadan korumak K>
icin cihaziniz, asagidaki resimlerde gosterildigi gibi
alttan ve Ustten yeterli hava boslugu birakilarak monte
edilmelidir. Birden fazla cihaz durumunda, cihazlarinizi
arada bosluk birakmadan yanyana monte edebilirsiniz.
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3-) Montaj icin gerekli delik isaretleme sablonunu
ambalaj icinde bulabilirsiniz.

VLT 2822 200-240 Volt
VLT 2822-2840 380-480 Volt
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e MOTOR BAGLANTILARI

1-) Butun standart asenkron motorlar frekans
konvertoru ile birlikte kullanilabilir. Motor kablolarini,
96,97,98 (U,V,W) no'lu motor ¢ikis uclarina, toprak
kablosunu da toprak isareti olan 99 no'lu badglanti
ucuna baglayin. Olusacak RFI'l azaltmak agisindan
motor kablolarinin  ekranh  kullaniimasi tavsiye
edilmektedir. Kablo ekrani, cihaz Uzerinde bulunan
kelepcelerle saseye baglanmalidir. Motor kablolarinin
ekranh olmasi EMC'ye uyumluluk agisindan tavsiye
edilmektedir.

2-) Genellikle, kigik motorlar (220/380V,A,Y) yildiz
baglidirlar. Blyuk motorlar ise (380/660V,A,Y) Uggen
baglidirlar. Dogru baglanti sekli ve gerilimi motor
etiketinden gorulebilir.



! UYARI : Faz sargi izolasyonu bulunmayan eski
tip motorlarda veya islak rotorlu motorlarda,
konvertor ile motor arasina mutlaka LC filtre
baglanmalidir. Detayh bilgi icin EKA ile baglanti
kurunuz.

DONUS YONU DEGISTIRME
Motor dénls yonul, motor faz baglantilarinda herhangi

ikisinin yer degistiriimesi ile (97 ve 98 terminalleri gibi)
degistirilebilir.
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SEBEKE BAGLANJFILARI % 97 o8

Frekans konvertoriine enerji vermeden dnce sebeke
geriliminin ve baglantinin frekans konvertort igin
dogru olup olmadigini kontrol edin. Sebeke kablosunu,
91,92,93 (L1,L2,L3) no'lu sebeke giris uglarina, toprak
kablosunda toprak isareti olan 99 no'lu baglanti uguna
baglayin. Besleme gerilimi 3x200-240V veya 3x380-
500V'dur.

NOT:

CiHAZ [:_lZ_ERiNDEKi BUTUN KONNEKTORLER
AYRILABILIR YAPIDADIR.

GiRiS SIGORTALARINI KONTROL EDIN
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1-) Frekans konvertérinin sebeke girisine sigorta
baglanmalidir.

2-) VLT2800, 200-240V icin Bussmann KTN-R tip,
VLT2800, 380-480V icin Bussmann KTS-R tip 6n-
sigorta kullaniimalidir. Dogru sigorta deg@erleri ile ilgili
bilgiyi cihazla birlikte verilen 'Operating Instructions'
kitabinda bulabilirsiniz.

KONTROL TERMINALLERINE BAGLANTI

RELAY

2 2 @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ 2 @ @2 @
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 69 70
OO0 0000 o e ooaa o o
+24v DIN DIN GND DIN DN D IN ANA DIG 410V VOLT GND CUR +5v P N GND

our out  our out N N OUT RS485 RS485
100mA003.11

NOT: Kontrol terminallerine, displayin altinda bulunan
kapadi tornavida yardimiyla ¢ikartarak ulasabilirsiniz.

10



Terminal 01-03 ROLE GIKISI: Durum ve uyari bilgisi olarak kullanilabilir.
1-3 arasi normalde kapali ve 1-2 normalde agik. Kontrol

terminalleri arasinda yer aliyorlar.

Terminal 12 24VDC DIJITAL GIRISLER ICIN GERILIM KAYNAGI:

Terminal 18-33 | DIJITAL GIRISLER: Programlama icin, 302-307 no'lu

parametrelere bakiniz.

Terminal 20, 55 | GIRISI, GIKIS GERILIM ICIN TOPRAK

Terminal 42 ANALOG/DIJITAL GIKIS : Frekans, akim, referans ve tork
bilgi cikis!.

Terminal 46 DIJITAL CIKIS DURUMU. Cikis frekanslardan gelen uyari
veya alarm durumlari .

Terminal 50 TERMISTOR VE POTANSIYOMETRE IGIN 10 VDC
KAYNAK. (max 17mA)

Terminal 53 ANALOG GERILIM GIRiSI VEYA TERMISTOR
0+10VDC. Programlamak icin 308 ve 310. parametrelere
bakiniz.

Terminal 60 ANALOG AKIM GIRISI: 0/4-20mA, Programlama igin

parametre 314-316'ya bakiniz.

Terminal 67 PROFIBUS ICIN +5 V DC BESLEME VOLTAJI.

Terminal 68-69 Seri haberlesme icin RS 485 cikisi.

Terminal 70 Seri haberlesme RS 485 cikigi igin toprak. Normalde

kullaniimiyor.

e YUKSEK GERILIM ROLE GIKISI

1-) Kablo baglantisi 01,02,03 terminallerine yaplilir.
Role sebeke ile motor terminalleri arasinda yer aliyor.

2-) Max. 240 VAC, 2A; Min. 24VDC, 10mA veya 24
VAC, 100mA

3-) 1-3 arasi1 normalde kapali, 1-2 arasi normalde acik.

¢ PROGRAMLAMA ve DEVREYE ALMA

Motorunuza c¢alis komutunu verebilmeniz igin kontrol
terminali 12 ve 27’in birbirine kisa devre edin. Motor
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sasesine ekranlanmig kabloyu 12 ve 18 numarali
harici baglat / durdur kontrol terminallerine baglayin.
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Programlamaya baglamadan o6nce motor etiket
degerlerini aliniz. Motoru , frekans konvertorine
tanitmaniz icin, hizli meni iginde aldidiniz motor
degerlerini kaydedeceksiniz.

Ad. [ Parametre Aciklama Avyarlanacak deger
1 102 Motor glicti [kw] Motor etiketini okuyun
2 103 Motor gerilimi [v] Motor etiketini okuyun
3 104 Motor frekansi [Hz] Motor etiketini okuyun
4 105 Motor akimi [A] Motor etiketini okuyun
5 106 Motor nominal hizi [rpm] Motor etiketini okuyun
6 107 Otomatik motor tanima
7 204 Min. referans [Hz] istenen degeri aralayin
8 205 Max. referans [Hz] istenen degeri aralayin
9 207 Hizlanma zamani [sec] istenen degeri aralayin
10 208 Yavasglama zamani[sec] Istenen degeri aralayin
1 002 Tus takimindan kotrol / | Buislem terminal 18 ve 27 nin
Terminalden kontrol 24 VDC ile yani terminal 12 veya
(Local / remote control) harici 24 VDC besleme ile kisa
devre edilmesiyle gerceklesir.
12 003 Local referans

12



Programlamaya baslamak i¢in Hizli Meniu “QUICK
MENU” tusuna bastiktan sonra “+”, “-" tuslarini
kullanarak menu igerisinde yukari asagi hareket edin,
degistirmek  istediginiz  parametreye  ekranda
gorundiginde “CHANGE DATA” tusu ile parametre
degistir modunu girin , “+” ve “-” tuslarini kullanarak
istediginiz degeri girin.

Menl moduna girmek icin “QUICK MENU" ve “+”
tuslarina birlikte basiniz.

BAGLANTI ORNEGI

Asagidaki sekilde fabrika ayarlarina goére genel bir
baglanti 6rnegi verilmigtir.
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KONTROL PANELI
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QUICK
MENU

CHANGE
DATA

STOP
RESET

START
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Hizh Menii. Hizli devreye alma icin gerekli
parametrelere ulagim olanadi saglar. Ayni
zamanda parametre degisikliginden vazgecildigi
zaman tekrar bir 6nceki konuma donmek icin de
kullanilir.

Deger Degistirme Tusu. Ana meni veya Hizli
Menu igerisinden segilmis bir parametrenin
degerinin degistiriimesini saglar. Ayni zamanda
degistirilen parametrelerin onaylanip hafizaya
alinmasi iginde kullanilir.

Parametre segmek, segilen parametrenin degerini
degistirmek, lokal hiz referansini ve ana
ekrandayken okuma degerlerini degistirmek igin
kullanilir.

Stop Tusu. Calisan motoru durdurmak igin
kullanilir ve bazi hatalari resetlemeyi saglar.

Baslatma Tusu. Cihazi baslatmak igin kullanilir.
TRIP olusursa islem durur, VLT frekans
konvertorini resetlemek icin “RESET”

tusu kullaniimahdir. “ TRIP LOCKED” gérintilenirse
VLT frekans konvertorid kapatiimah ve tekrar
enerjilendirilmelidir.(“RESET” tuglayarak VLT frekans
konvertoru resetlenir. )

Fabrika ayarlarina donmek

1.Besleme gerilim baglantilari kesilerek VLT kapatilir.
2."QUICK MENU”, “+”, “CHANGE DATA”,

tuslarina birlikte basilir.

3.VLT enerjilenir ve agilana kadar 3 tusa basiimaya
devam edilir.

4.Tuglara basma islemi bitirilir.Fabrika ayarlarina
donulmastar.

16



PARAMETRE LISTESI

0 CALISMA VE EKRAN

001 DiL SECIMi
ingilizce
002 LOKAL/UZAKTAN
Uzaktan
003 LOKAL REFERANS
004 AKTIF SETUP
005 PROGRAMLANMIS SETUP
006 SETUP KOPYALAMA
007 PARAMETRE KOPYALAMA
008 MOTOR FREKANS GOSTERGE DEGERI
0,01-100,00
009 GOSTERGE SATIRI 2
010 GOSTERGE SATIRI 1,1
011 GOSTERGE SATIRI 1,2
012 GOSTERGE SATIRI 1,3
013 LOKAL KONTROL KONFIGURASYON
014 LOKAL STOP
Gegerli
015 LOKAL JOG
Gegersiz
016 LOKAL OLARAK TERS YONDE DONDURME
Gegersiz
017 LOKAL RESET
Gegerli
018 VERI DEGISTIRME KILIDI
kilitli degil
019 ENERJILENME SONRASI DAVRANIS
Durma
024 TANIMLI KULLANICI HIZLI MENU
025 HIZLI MENU AYARLARI

1 YUK VE MOTOR

100 KONFIGURASYON
101 TORK KARAKTERISTIGI
102 MOTOR GUCU
Etiket degeri
17

103 MOTOR GERILIMI
Uniteye bagh

104 MOTOR FREKANSI
50Hz

105 MOTOR AKIMI
Uniteye bagh

106 MOTOR HIZ ORANI

107 OTOMATIK MOTOR TANIMA

108 STATOR RESISTANS

109 STATOR REAKTANS

119 YUKSEK KALKIS TORKU
0,0s

120 KALKIS GECIKMESI
0,0s

121 KALKIS FONKSIYONU

122 DURMA DAVRANISI

123 DURDURMA FONKSIYONUNU AKTIF
ETMEK iCIN MiN. FREKANS
0,0 Hz

126 DC FRENLEME ZAMANI
10,0s

127 DC FREN KESME FREKANSI
Off

128 MOTOR SICAKLIK KORUMA
Koruma yok

130 KALKIS FREKANSI
0,0Hz

131 BASLANGIC GERILIMI
0,0v

132 DC FREN GERILIMi

133 KALKIS GERILIMI

134 YUK KOMPANZASYONU

135 U/f ORANI

136 KAYMA KOMPANZASYONU

137 DC TUTMA VOLTAJI

138 FREN DEVRE DISI BIRAKMA FREKANSI

139 FREN UYGULAMA FREKANSI

140 AKIM MIN. DEGERI

142 MOTOR KACAK REAKTANSI

143 DAHILI FAN KONTROLU

18



144

AC FREN KAZANCI

146

VOLTAJ VEKTOR RESETLENMESI

231

FREKANS BYPASS 2

2 REFERANS ve LIMITLER

3 GIRIS ve GIKISLAR

302 TERMINAL 18,DIGITAL GIRIS

303 TERMINAL 19,

304 TERMINAL 27,

305 TERMINAL 29,

306 TERMINAL 32,

307 TERMINAL 33,

308 TERMINAL 53 ANALOG GIRIS VOLTAJI
309 TERMINAL 53,MiN. KADEME

310 TERMINAL 53,MAX. KADEME

314 TERMINAL 60 ANALOG GIRIS AKIMI
315 TERMINAL 60 MIN. KADEME

316 TERMINAL 60 MAX KADEME

317 ZAMAN ASIMI

318 ZAMAN ASIMI SONRASI DAVRANIS
319 TERMINAL 42, ANALOG CIKIS

323 ROLE CIKISI

327 MAX. REFERANS DARBE FREKANSI
341 TERMINAL 46 DIJITAL CIKIS

342 TERMINAL 46 MAX DARBE CIKISI
343 HASSAS DURUS FONKSIYONU

344 SAYAC DEGERI

349 HIZ KOMPANZASYON GECIKMESI

4 FONKSIYONLAR
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200 CIKIS FREKANS ARALIGI
0-132Hz
201 MIN CIKIS FREKANSI
OHz
202 MAX CIKIS FREKANS
50Hz.
203 REFERANS ARALIGI
204 MIN REFERANS
0,0
205 MAX REFERANS
50,0
206 RAMPA TiPi
Lineer
207 HIZLANMA ZAMANI 1
208 YAVASLAMA ZAMANI 1
209 RAMPA CIKIS ZAMANI 2
210 RAMPA DURUS ZAMANI 2
211 JOG HIZLANMA ZAMANI
212 HIZLI DURMA YAVASLAMA ZAMANI
213 JOG FREKANSI
10Hz
214 REFERANS FONKSIYONU
215 REFERANS 1
216 REFERANS 2
217 REFERANS 3
218 REFERANS 4
219 % REFERANS ARTTIRMA / AZALTMA
221 AKIM SINIRI
223 UYARI: DUSUK AKIM
224 UYARI: YUKSEK AKIM
225 UYARI: DUSUK FREKANS
226 UYARI: YULSEK FREKANS
227 UYARI: DUSUK GERIBESLEME
228 UYARI: YUKSEK FREKANS
229 FREKANS ATLAMA (BYPASS) ARALIGI
230 FREKANS BYPASS 1

400 FRENLEME FONKSIYONU

405 RESET MODU

406 OTOMATIK YENIDEN BASLAMA ZAMANI
409 YUKSEK AKIM HATASI GECIKME ZAMANI
411 ANAHTARLAMA FREKANSI

412 ANAHTARLAMA FREK. DEGISKENI

413 GERILIM MODULASYON FONKSIYONU
414 MIN. GERIBESLEME

415 MAX. GERIBESLEME

416 PROSES BIRIMi

417 HIZ PID ORANSAL KAZANC DEGERI

418 HIZ PID INTEGRAL ZAMANI

419 HIZ PID TUREV ZAMANI

20



420

HIZ PID TUREV KAZANC ORANI

Lojik ve
509 JOG 1
10Hz.
510 JOG 2
10Hz.
512 TELEGRAM PROFILI
513 BUS ZAMAN ARALIGI
514 BUS ZAMAN ASIMI DAVRANISI
515 BILGI OKUMA: REFERANS %
516 BILGI OKUMA: REFERANS UNITESI
517 BILGI OKUMA: GERIBESLEME
518 BILGI OKUMA: FREKANS
519 BILGIi OKUMA: FREKANS x SKALA
520 BILGI OKUMA: AKIM
521 BILGI OKUMA: MOMENT
522 BILGI OKUMA: GUC [KW]
523 BILGI OKUMA: GUC [HP]
524 BILGI OKUMA: MOTOR GERILIMi
525 BILGI OKUMA: DC LINK GERILIMI
526 BILGI OKUMA: MOTOR SICAKLGI
527 BILGI OKUMA: VLT SICAKLIGI
528 BILGI OKUMA: DIJITAL GIRIS
529 BILGI OKUMA: TER. 53 ANALOG GIRIS
531 BILGI OKUMA: TER. 60 ANALOG GIRIS
532 BILGI OKUMA: DARBE REFERANSI
533 BILGI OKUMA: HARICI REFERANS %
534 BILGI OKUMA: KELIME DURUMU,
BINARY
537 BILGI OKUMA: SOGUTUCU SICAKLIGI
538 BILGI OKUMA: ALARM DURUMU, BINARY
539 BILGI OKUMA: VLT KONTROL DURUMU,
BINARY
540 BILGI OKUMA: UYARI KELIMESI, 1
541 BILGI OKUMA: UYARI KELIMESI, 2
544 PALS SAYICI

6 SERVIS VE GOSTERGELER

421 HIZ PID ALCAK GECIREN FILTRE
423 U1 VOLTAJ
424 F 1 FREKANSI
425 U 2VOLTAJ
426 F 2 FREKANSI
427 U 3 VOLTAJ
428 F 3 FREKANSI
437 PROSES PID NORMAL / TERS KONTROL
438 PROSES PID CIKI$ FREKANS ARALIK
DISI KONTROLU
439 PROSES PID BASLAMA FREKANSI
440 PROSES PID ORANSAL KAZANC DEGERI
441 PROSES PID INTEGRAL ZAMANI
442 PROSES PID TUREV ZAMANI
443 PROSES PID TUREV KAZANC LIiMITI
444 PROSES PID ALCAK GECIREN FILTRE
ZAMANI
445 DONEN MOTORU YAKALAMA
451 HIZ PID ONBESLEME FAKTORU
452 KAPALI CEVRIM ORANI
456 FRENLEME GERILIMi AZALTMA
5 SERI HABERLESME
500 ADRES
01
501 HABERLESME HIZI
502 SERBEST DURMA
Lojik ve
503 HIZLI DURUS
Lojik ve
504 DC FREN
Lojik ve
505 CALISMA
Lojik ve
506 YON DEGISTIRME
Dijital
507 SETUP SECIMI
Lojik ve
508 HIZ SECIMI

21

600 SURUCU CALISMA SAATI
601 RESET SONRASI CALISMA SAATI
602 GUC SAYACI

22



603 ENERJILENME SAYISI

604 ASIRI SICAKLIK HATA SAYISI

605 _ ASIRI GERILIM HATA SAYISI

615 HATA KODU

616 HATA ZAMANI

617 HATA DEGERI

618 GUC SAYACI SIFIRLAMA

619 MOTOR CALISMA SAATI SIFIRLAMA

620 CALISMA MODU

621 SURUCU TiPi

622 GUC KARTI TIPI

623 SIPARIS KODU

624 YAZILIM VERSIYONU

625 _ LCP KIMLIK BILGISI

626 YAZILIM VERITABANI KIMLIK BILGISI

627 CIHAZ VERITABANI KIMLIK BILGISI

628 PROSES OPSIYON KART BILGISI

630  HABERLESME OPSIYON KART BILGISI

632 BMC YAZILIM KIMLIK BILGISI

633 MOTOR VERI TABANI KIMLIK BILGISI

634 HABERLESMEK ICIN UNITE KIMLIK
BILGISI

635 YAZILIM PARCA NUMARASI

640 YAZILIM VERSIYONU

641 BMC YAZILIM KIMLIK BILGISI

642 GUC KARTIN KIMLIK BILGISI
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UYARI, ALARM VE ARIZALAR

UYARI/ALARM: 2
SIFIR HATA

53 veya 60 . terminal girislerine , 309 veya 315.
parametrelerine girilen minumum degerin % 50 sinden daha
az bir sinyal geliyor.

UYARI/ ALARM: 4
BESLEME FAZ HATASI (DUSUK ANA FAZ)

Beslemede gerilimi yok . VLT frekans konvertoriin besleme
voltajin1 kontrol ediniz. Bu hata sadece ii¢ faz i¢in aktiftir.
Bu alarm sadece yiike darbe verirken olur. Bu Ornekte
darbeler bastirilmali, 6rnegin atalet diski kullaniniz.

UYARI: 5
YUKSEK VOLTAJI UYARISI

Yiiksek DC voltaj kontrol sistemdeki yiiksek voltaj, ara
UDC voltaj limitinden daha yiiksek, uyar1 verecek ve motor
calismaya devam edecek ama sagliksiz. Eger UDC
kalintilari, gerilim uyar1 limitinden yiiksekse inverter
belirlenen silireden sonra hata verecektir. Zamana bagl
olarak cihaz 5-10 saniyeye set edilmistir. Not: cihaz hata 7
(viiksek gerilim) verecektir. Cihaza sebeke gerilimi
baglandiginda da yiiksek voltaj uyarisin1 verecek. Technical
Data ya bakiniz, sebeke gerilimini frekans konvertore
uygun mu diye kontrol ediniz. Voltaj uyarisi meydana gelir
sadece, eger motor frekansi azaliyorsa, durus zamani
kisadir.

UYARI: 6
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DUSUK VOLTAJI UYARISI

Yiiksek DC voltaj kontrol sistemdeki diisiik voltaj, ara UDC
voltaj limitinden daha diisiik, uyar1 verecek ve motor
caligmaya devam edecek ama sagliksiz. Eger UDC
kalintilari, gerilim uyar1 limitinden diisik ise inverter
belirlenen silireden sonra hata verecektir. Zamana bagl
olarak cihaz 2-25 saniyeye set edilmistir. Not: cihaz hata 5
(alcak gerilim) verecektir. Cihaza sebeke gerilimi
baglandiginda da diisiik voltaj uyarisim1 verecek. Technical
Data ya bakimiz, sebeke gerilimini frekans konvertore
uygun mu diye kontrol ediniz. Frekans konvertorii
kapatildiginda uyar1 6 (ve uyar 8) goriilecektir.

UYARI / ALARM: 7
YUKSEK VOLTAJ

Eger ara UDC voltaji inverterin Yiiksek Voltaj Limitin
iistiinde gozleniyorsa, UDC agir1 voltaj limitin altina diisene
kadar inverter kapanacak. Eger UDC kalintilari, gerilim
uyar1 limitinden diisiik ise inverter belirlenen siireden sonra
hata verecektir. Zamana bagl olarak cihaz 5-10 saniyeye set
edilmistir. UDC’de asir1 voltaj, voltaj uyaris1i meydana gelir,
eger motor frekansi azaliyorsa, durus zamam kisadir. Not:
cihaz (uyan1 5) yiiksek gerilim uyaris1 verecektir. Boylece
de alarm 7 dogacak.

UYARI/ ALARM: 8
DUSUK VOLTAJ

Eger ara cevrim voltaji1 (DC) inverterin disik
voltaj limitin altindaysa (Tabloya bakiniz). 24 V
gii¢c baglantilarin1 kontrol ediniz. Eger 24 V
besleme voltaji1 yok ise belli bir zaman sonra
VLT frekans konvertorii hata verecektir.
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Ayrica, displeyde voltaj start alacak. Benzer
besleme voltajlar1 kontrol ediniz. Teknik
verilere bakiniz.

UYARI/ALARM: 9
INVERTERDE ASIRI YUKLENME

VLT frekans konvertdriin termal inverter koruma raporlari
kesilmistir. (zaman asimindan yiiksek akim). Elektronik
olarak sayacak ve termal inverter korumanin alarm
verdikten %98’den sonra uyar1 ve %100’den sonra hata
verecektir. VLT frekans konvertorii %90’nin altinda
saydiysa cihaz resetlenemez. Cihaz %100’den daha uzun
stire asir1 yiikklenmeden dolay1 hata vermistir.

UYARI/ALARM: 10
MOTORDA ASIRI

Motorun elektronik termal korumasi (ETR) asir1 1smmus.
Saya¢ %100’e ulastiginda, alarm veya uyar1 vermesi i¢in
Par. 128’den segebilirsiniz. Motor %100°den daha uzun bir
stire asir1 yiikklenmistir. Par. 102-106 kontrol ediniz.

UYARI/ ALARM: 11
MOTOR TERMISTOR

Termistor veya termistdr baglantilar1 kopmustur. Alarm
veya uyari vermesi i¢in Par. 128’den se¢im yapabilirsiniz.
Terminal 53 veya 54 (Analog giris gerilimi) ve terminal 50
(+10 V besleme) arasi termistér baglantilarin1 kontrol
ediniz.
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UYARI/ALARM: 12
AKIM LIMITI

Par. 221°’deki akim degerlerinden daha yiiksek bir akim
veya Par.222’deki akim degerlerinden yiiksek akim degeri
okunmustur.

UYARI/ALARM: 13
ASIRI AKIM

Inverter pik akimm (%200 akim orani) asti. Alarm
geldiginde uyan yaklasik olarak 1-2 san. sonra sona erecek
ve bundan sonra VLT frekans konvertoriinii kapatin ve
motor mili ¢evirip kontrol ediniz ve motor boyutu VLT
frekans konvertoriine uygun olup olmadigina bakiniz.

ALARM: 14
TOPRAK HATASI

Motor ile VLT frekans konvertorii arasinda fazdan topraga
faz kacagi var veya motorun kendisinde. VLT frekans
konvertorii kapat ve toprak hatasini kaldir.

ALARM: 15
ANAHTARLAMALI GUC KAYNAGI HATASI

Gii¢ beslemedeki svi¢ mod hatasi (dahili 15 V besleme).
Danfoss yetkililerine bagvurunuz.

ALARM: 16
KISA DEVRE AKIMI

27

Motor terminalinde veya motorun kendisinde kisa devre
vardir. VLT frekans konvertorii kapatin ve kisa devreyi
kaldirin.

UYARI/ALARM: 17
SERI HABERLESMEDE ZAMAN ASIMI

VLT frekans konvertoriinde haberlesme yoktur. Sadece Par.
514’tin OFF olan degerleri disinda olan degerlerde uyari
verir. Eger Par. 514 Stop veya Hata set edildiyse, alarm
siiresince Once uyar1 gelir ve yavaslama zamani bitince hata
verir. Par. 513 Bus Time aralig arttirilabilir.

UYARI/ ALARM: 18
HPVB BUS ZAMAN GECIKMESI

VLT frekans konvertoriinde haberlesme yoktur. Par. 804’iin
OFF olan degerlerin disinda olan degerlerde uyar1 verir.
Eger Par. 803 Stop veya Hata set edildiyse, alarm siiresince
once uyar1 gelir ve yavaslama zamani bitince hata verir. Par.
803 Bus Time aralig1 arttirilabilir.

ALARM: 33
HIZLI DESARJ OLMUYOR

Harici 24 V DC baglantilar1 ve bu harici fren/sarj direnci ile
donatilmigimidir diye kontrol ediniz.

UYARI /ALARM: 34
RPOFIBUS HABERLESME ARIZASI

PROFIBUS haberlesemiyor.

ALARM: 35
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FREKANS ARALIGIN DISINDA

(Par. 201) “Cikis Frekans1 Limitin Altinda” veya (Par. 202)
“Cikis Frekans: Limitin Ustiinde” ise ¢ikis frekansi bu
degerlere ulasmistir ve uyar1 verir. Eger VLT frekans
konvertorii (Par. 100) “Kapali Cevrim” , Process Control
‘de ise alarm ekranda aktiftir. Eger Process Control, “Kapali
Cevrim” bit 008000°den bagka bir modda ise VLT frekans
konvertoriin ¢ikis frekans araligin 2. kelimesinin uyarisi
aktiftir ama ekranda uyar1 géremeyeceksiniz.

UYARI/ALARM: 36
BESLEMFE HATASI

Eger besleme gerilimi gitmis ve eger Par. 407°de
BESLEME HATASI’'nin ayar1 OFF degerinden baska ise
Uyari/Alarm aktif olacaktir. Alarm verdigi sirada eger
Par.407 Control Ramp Down Trip [2] ise VLT frekans
konvertorii 6nce uyar1 verecek ve inig zamanindan sonra
hata verecektir. VLT frekans konvertoriin sigortalarini
kontrol ediniz.

ALARM: 37-45
DAHILI HATA

ALARM: 37, dahili hata numarasi 0, kontrol kart1 ile BMC2
arasinda haberlesme hatasi.

ALARM: 38, dahili hata numaras1 1, kontrol kartindaki
Flash EEPROM’da ariza.

ALARM: 39, dahili hata numaras1 2, kontrol kartindaki
RAM arizasi.
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ALARM: 40, dahili hata numaras1 3, EEPROM’da
kalibrasyon sabiti.

ALARM: 41, dahili hata numaras1 4, EEPROM’da veri
degeri.

ALARM: 42, dahili hata numarasi 5, motor parametrenin
database’de ariza.

ALARM: 43, dahili hata numarasi 6, gii¢ kartinda ariza.

ALARM: 44, dahili hata numaras1 7, kontrol kartinda veya
BMC2’de eski yazilim versiyonu.

ALARM: 45, dahili hata numarasi 8, dijital girig/cikiglarda,
role veya analog giris/cikislarda ariza.

ALARM: 50
AMT MUMKUN DEGIL

Asagidaki sebeplerden dolay1 meydana gelmis olabilir:
e Hesaplanan Rs degeri izin verilen limitin digindadir.
e Motor fazlarindan birinde Motor akimi diisiiktiir.
e Kullandiginiz Motor giicli, AMT i¢in kiiglk
secilmistir.

ALARM: 51
AMT PLAKA VERI HATASI

Kayithh Motor verileri arasinda geliski. Setuptaki konuyla
ilgili Motor verilerini kontrol ediniz.
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ALARM: 54
AMT YANLIS MOTOR

Motor ¢alisamaz.

ALARM: 55
AMT ZAMAN ASIMI

Motor kablolarinda giiriiltii olma ihtimalinden dolay1
hesaplamalar uzun stirmiistiir.

ALARM: 56
AMT ESNASINDA AMT UYARISI

AMT uygulanirken frekans konverterde uyari meydana
geldi.

ALARM: 99
KILITLI

Par 018’e bakiniz.
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