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Frekans konvertoru sebekeye baglandiginda tehlikeli
gerilimler icerir. Motora veya frekans konvertorine
yapilacak yanlis  baglantilar  cihazlarin  zarar
gormesine, ciddi kazalara veya 6lime yol acabilir.

Bu yluzden bu kilavuzdaki yonlendirmeler lokal ve
ulusal glvenlik kurallarina uygun olarak hazirlanmistir.

Elektriksel pargalara dokunmak enerji kesilmis olsada
tehlikeli olabilir.

! UYARI : Herhangi bir elektriksel parcaya
dokunmadan once, VLT5002-VLT5005
modellerinde en az 4 dakika, VLT5006-VLT5275
modellerinde en az 15 dakika bekleyiniz.

BU KURALLAR GUVENLIGINIZ ILE iLGILIDIR

1-) Onarim yaparken frekans konvertori sebekeden
ayrilmis olmalidir.

2-) Tus takimi Gstiindeki |seser tusu ile
sebekeyi cihazdan ayirmaz ve bu yuzden
guvenlik anahtari olarak kullanilamaz.

3-) Unite gerektigi bicimde topraklanmali, kullanici
sebeke gerilimine ve motorda asiri yuke karsi ulusal
ve lokal kodlarina gére korunmalidir.
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4-) Topraga kagak akim 3,5 mA’ den daha buyuktar.

5-) Cihaziniz fabrika c¢ikisinda, motor asiri yukine
kargi korumasiz olarak ayarlanmistir. Koruma igin 117
no'lu 'motor termal koruma' parametresi ETR Trip
(asin yukte kilitteme) veya ETR Warning (asin ylkte
uyari) data degerlerinden birine ayarlanmalidir.

6-) Unite sebekeye bagli iken sebeke giris uglarini ve
motor ¢ikis uglarini ayirmayiniz. Motor ve sebeke
uclarini ¢gikarmadan once enerjinin kesildiginden emin
olunuz.

YANLIS BASLATMALARA KARSI UYARI

1-) Frekans konvertori sebekeye bagli iken motor
dijital komutlar, seri haberlesme, referans veya lokal
stop ile durdurulabilir. Eger personel guvenligi
acisindan uygun olmayan bir START In ortadan
kaldirimasi gerekiyorsa bu stop komutlari yeterli
olmayacaktir.

2-) Parametre degisiklikleri esnasinda motor start
alabilir. Bu yuzden herhangi bir degisiklik yapiimadan
once, her zaman |swoe tusu ile stop
yapiimaldr. —

3-) Eger frekans konvertérinin elektronik yapisinda
bir hata olusursa, gegcici bir asiri yuk, sebeke hatasi
veya hatall motor baglantisindan sonra durmus bir
motor start alabilir.

MEKANIK MONTAJ



1-) Frekans konvertoriniuz dik olarak, arkasinda
bosluk kalmayacak sekilde duz bir ylzeye monte
edilmelidir.

2-) Frekans konvertorinizi asiri iIsinmadan korumak
icin cihaziniz, asagidaki resimlerde gosterildigi gibi
alttan ve Ustten yeterli hava boslugu birakilarak monte
edilmelidir. Birden fazla cihaz durumunda, cihazlarinizi
arada bogluk birakmadan yanyan monte edebilirsiniz.
3-) Cevre sicakhigi VLT 5002-5011 (kitap kasa ve IP20
koruma sinifli) modeller icin max. 45°C (24 saatlik
ortalamasi 40°C), diger modeller igin max. 40°C’dir
(24 saatlik ortalamasi 35°C).

4-) Montaj icin gerekli delik isaretleme sablonunu
ambalaj icinde bulabilirsiniz.

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-460 V
Kitap kasa IP20,

Kompak kasa IP20 ve IP54
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VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5052 380-500 V
IP20 ve IP54
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VLT 5032-5052 200-240 V
VLT 5060-5250 380-500 V
IPOO, 1P20 ve |IP54
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e BOYUTLAR

VLT 5001-06 Kitap Kasa IP20 200-240 V

VLT 5060-5500 IP00 380-500 V

i,

VLT Tipi | 5001-03 | 5004-06
A(mm) 395 395
B(mm) 90 130
C(mm) 260 260
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VLT 5001-11 Kitap Kasa IP20 380-500 V

721007,

(/%

VLT Tipi | 5001-05 | 5006-11
A(mm) 395 395
B(mm) 90 130
C(mm) 260 260

VLT 5032-52 IP00 200-240 V

VLT Tipi | 5032-52
A(mm) 800
B(mm) 370
C(mm) 335

VLT Tipi | 5060-5100 | 5125-5250 | 5300-5500
A(mm) 800 1400 1896
B(mm) 370 420 1099
C(mm) 335 400 490

VLT 5001-52 IP20 200-240 V

VLT Tipi | 5001-5003 | 5004-5006 5008
A(mm) 395 395 560
B(mm) 220 220 242
C(mm) 160 200 260

VLT Tipi | 5011-5016 | 5022-5027 | 5032-5052
A(mm) 700 800 954
B(mm) 242 308 370
C(mm) 260 296 335

VLT 5001-5500 IP20 380-500 V

VLT Tipi | 5001-05 | 5006-11 | 5016-22 | 5027-32
A(mm) 395 395 560 700
B(mm) 220 220 242 242
C(mm) 160 200 260 260

VLT Tipi | 5042-52 | 5060-100 | 5125-250 | 5300-500
A(mm) 800 975 1575 2010
B(mm) 308 370 420 1200
C(mm) 296 335 400 600




VLT 5001-52 IP54 200-240 V

VLT Tipi | 5001-5003 | 5004-5006 | 5008-5011
A(mm) 460 530 810
B(mm) 282 282 355
C(mm) 195 195 280

VLT Tipi | 5016-5027 | 5032-5052
A(mm) 940 937
B(mm) 400 495
C(mm) 280 421

VLT 5001-5500 IP54 380-500 V

VLT Tipi | 5001-05 | 5006-11 | 5016-27 | 5032-52
A(mm) 460 530 810 940
B(mm) 282 282 355 400
C(mm) 195 195 280 280

VLT Tipi | 5060-100 | 5125-250 | 5300-500
A(mm) 937 1572 2010
B(mm) 495 495 1200
C(mm) 421 425 600

e MOTOR BAGLANTILARI

1-) Butun asenkron standart motorlar frekans
konvertoru ile birlikte kullanilabilir. Motor kablolarini,
96,97,98 (U,V,W) no'lu motor ¢ikis uglarina, toprak
kablosunu da toprak isareti olan 99 no'lu badglanti
ucuna baglayin. Olusacak RFI'l azaltmak agisindan
motor kablolarinin  ekranh  kullaniimasi tavsiye
edilmektedir. Kablo ekrani, cihaz Uzerinde bulunan
kelepcgelerle saseye baglanmalidir. Motor kablolarinin
ekranh olmasi EMC'ye uyumluluk agisindan tavsiye
edilmektedir.

2-) Genellikle, kiug¢uk motorlar (220/380V,A,Y) yildiz
baghdirlar.
BuyUk motorlar ise (380/660V,AY) Uggen baglidirlar.
Dogru baglanti sekli ve gerilimi motor etiketinden
goérulebilir.

! UYARI : Faz sargi izolasyonu bulunmayan eski
tip motorlarda veya 1islak rotorlu motorlarda,
konvertor ile motor arasina LC filtre baglanmalidir.
Detayl bilgi icin EKA ile baglanti kurunuz.

« DONUS YONU DEGISTIRME

degistiriimesi ile (97 ve 98 terminalleri gibi) veya Fwd
tusu ile degistirilebilir.
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SEBEKEYE BAGLANTI

Frekans konvertoriine enerji vermeden dnce sebeke
geriliminin ve baglantinin frekans konvertdrl igin
dogru olup olmadigini kontrol edin. Sebeke kablosunu,
91,92,93 (L1,L2,L3) no'lu sebeke giris uclarina, toprak
kablosunda toprak isareti olan 99 no'lu baglanti uguna
baglayin. Besleme gerilimi 3x200-240V veya 3x380-
500V'dur.

NOT: CiHAZ UZERINDEKI BUTUN
KONNEKTORLER AYRILABILIR YAPIDADIR.

GiRiS SIGORTALARINI KONTROL EDIN

1-) Frekans konvertdrinin sebeke girisine sigorta
baglanmalidir.

2-) VLT5001-5027, 200-240V ve VLT 5001-5052, 380-
500V igin gG tip, VLT5032-5052, 200-240V ve VLT
5060-500, 380-500V igin gR tip On-sigorta
kullaniimahdir. Dogru sigorta degerleri ile ilgili bilgiyi
cihazla birlikte verilen ‘'Operating Instructions'
kitabinda bulabilirsiniz.
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KONTROL TERMINALLERINE BAGLANTI
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NOT: Kontrol terminallerine, displayin altinda bulunan
kapagi tornavida yardimiyla ¢ikartarak ulasabilirsiniz.

Terminal 42-45

ANALOG/DIJITAL GIKIS : Frekans, akim, referans ve tork bilgi
cikisi. Programlama igin 'Op. Ins.' kitabindan parametre 319-
322'ye bakiniz.

Terminal 39

ANALOG/DIJITAL CIKIS ICIN TOPRAK

Terminal 50

TERMISTOR VE POTANSIYOMETRE ICIN 10 VDC KAYNAK.
(max 17mA)

Terminal 53,54

ANALOG GERILIM GIRISI: 0+10VDC, Programlama igin
parametre 308-313'e bakiniz.

Terminal 55 ANALOG GERILIM GIRISI ICIN TOPRAK

Terminal 60 ANALOG AKIM GIRISI: 0/4-20mA, Programlama icin parametre
314-316'ya bakiniz.

Terminal 12 24VDC DIJITAL GIRISLER ICIN GERILIM KAYNAGI:

Dijital girislerde kullanilabilmesi igin kontrol karti Uzerinde bulunan
anahtar4 kapanmalidir, 'on pozisyonu'

Terminal 16-33

DIJITAL GIRISLER: Programlama igin, 300-307 no'lu
parametrelere bakiniz.

Terminal 20

DIJITAL GIRISLER ICIN TOPRAK

Terminal 04-05

ROLE GIKISI: Max.50 VAC, 1A, 60VA veya 75VDC, 1 A, 30W.
Durum ve uyari bilgisi olarak kullanilabilir. Normalde agik.

Terminal 68-69

Seri haberlesme igin RS 485 ¢ikisi.

Terminal 61

Seri  haberlesme sonlandirici  terminali. Normal durumda
kullaniimayacaktir. Ayrintili  bilgi igin 'Operating Instructions'
kitabindan ekranli kontrol kablolarinin topraklanmasi bélimine
bakiniz.

12




e YUKSEK GERILIM ROLE CIKISI

1-) Kablo baglantisi 01,02,03 terminallerine yaplilir.
Role sebeke ile motor terminalleri arasinda yer aliyor.

2-) Max. 240 VAC, 2A; Min. 24VDC, 10mA veya 24
VAC, 100mA

3-) 1-3 arasi normalde kapali, 1-2 arasi normalde agik.

¢ PROGRAMLAMA ve DEVREYE ALMA

Motorunuza c¢alis komutunu verebilmeniz igin kontrol
terminali 12 ve 27’in birbirine kisa devre edin. Motor
sasesine ekranlanmis kabloyu 12 ve 18 numaral
harici baslat / durdur kontrol terminallerine baglayin.
(Sekil.1 ve Sekil. 2)
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Programlamaya baslamadan dnce motor etiket
degerlerini aliniz. Motoru , frekans konvertorine
tanitmaniz igin, hizlh menu iginde aldiginiz motor
degerlerini kaydedeceksiniz.

Ad. Parametre Aciklama Ayarlanacak deger Ekranda
goriilen

1 001 Lisan Ingilizce secim English
2 102 Motor glict [kw] Motor etiketini okuyun
3 103 Motor gerilimi [v] Motor etiketini okuyun
4 104 Motor frekansi [Hz] Motor etiketini okuyun
5 105 Motor akimi [A] Motor etiketini okuyun
6 106 Motor nominal hizi [rpm] Motor etiketini okuyun
7 107 Otomatik motor tanima
8 204 Min. referans [Hz] istenen degeri aralayin
9 205 Max. referans [Hz] Istenen degeri aralayin
10 207 Hizlanma zamani [sec] istenen degeri aralayin
11 208 Yavaslama zamani[sec] Istenen degeri aralayin
12 002 Tus takimindan kotrol / | Buiglem terminal 18 ve 27 nin

Terminalden kontrol 24 VDC ile yani terminal 12 veya

(Local / remote control) harici 24 VDC besleme ile kisa

devre edilmesiyle gerceklesir.

13 003 Local referans

Programlamaya baslamak icin Hizli Menu
“‘Quick Meni” tusuna bastiktan sonra “+”, “-” tuglarini
kullanarak menu igerisinde yukari asagi hareket edin,
degistirmek  istediginiz  parametreye  ekranda
gérindiginde “Change Data” tusu ile parametre
degistir modunu girin , “+” ve “-” tuslarini kullanarak
istediginiz degeri girin. ( “>”  “<” tuslarini kullanarak
kursorl saga ve sola hareket ettirebilir, basamaklar
arasinda hareket edebiliriz.) “OK” tusuna basarak yeni
parametre ayarlarinizi kaydedin veya “CANCEL” tusu

ile yaptiginiz degisiklikten vazgecebilirsiniz.
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BAGLANTI ORNEGI

Asagidaki sekilde fabrika ayarlarina gore genel bir
baglanti 6rnegi verilmigtir.

Switch Mode
Power Supply
10 Vdec |24 Vdc
17 mA (200 mA
+ =] +] -

p 233
Y91 _(L1)
3 Phase e
power 92 (L2)
input 93 (L3) L L &
= PE=
External A
OC bus [~ 88 ()
input 89 (1)
+10 Vde >—
150 (+10 v ouT)
0-10 Vde =5 53 (A IN
Ref. input* [*L__,_':'_ ( )
0-10 Vdc
Ref. input* | ——e > 54 (A IN)
N——
55 (COM A IN)
4-20 mAM=21-Q 60 (A IN)

Ref. input* | ——+

Reset*

T 12 (+24V OUT)
Q&

13 (+24vV oOUT)

N\ ETRGE) —fB=g

ST IN) :@

Interlock*

15

Preset speed*
b —
Setup select*

L__——
Setup select*

Lockout*

b ?
Run/Stop* 18 (D IN) >
Reverse* 19 (D IN) E

20 (com D IN)|

27 (O IN) :@

relay1)
(Relay2)04

(Relay2)05

[R5
y

Fault indication*
240 Vac, 2 A

N

N Run indication*
50 Vac, 1 A

o>——

l (CoM A OUT) 39

5v

sw2

RS 485
Interface

4-20 mA

(A OUT) 42

(P RS—485) 68
(N RS—485) 69

(COM RS—485) 61

»

] Output current indication*

Output speed indication*

(4 oum) 45&)——:| Eacoimd

DISPLAY
STATUS

QUICK
MENU

MENU

CHANGE
DATA

KONTROL PANELI

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

v

Gorunti ve Durum. Goriintileme modundan
menl grubuna ve menl grubundan parametre
grubuna gecisi saglar

Hizh Meni. Hizli devreye alma igin gerekli
parametrelere ulasim olanagi saglar.

Ana Menii. Mevcut bitiin parametrelere ulagim
olanag saglar.

Deger Degistirme Tusu. Ana menu veya Hizli
Menl igerisinden segilmis bir parametrenin
degerinin degistiriimesini saglar.
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CANCEL

OK

iptal Tusu.

Onay Tusu.

Parametre se¢mek, segilen parametrenin degerini
degistirmek, lokal hiz referansini ve ana ekrandayken
okuma degerlerini degistirmek i¢in kullanilir.

Ana menu igerisinde parametre gruplarini segmeye ve
parametreye ait sayisal degeri degistirmek icin
kullanilir.

STOP
RESET

JOG

FWD.
REV.

START

17

Stop Tusu. Calisan motoru durdurmak igin
kullanilir ve bazi hatalari resetlemeyi saglar.

Motorun daha o6nceden ayarlanmig sabit bir
hizda donmesini saglar.

Yon Degistirme Tusu. Motorun donus yoninin
degismesini sagdlar.

Baslatma Tusu. Cihazi baglatmak icin kullanilir.

TRIP olusursa islem durur, VLT frekans konvertorini
resetlemek icin “RESET” tusu kullaniimalidir. “ TRIP
LOCKED” goruntulenirse VLT frekans konvertori
kapatilmali ve tekrar enerjilendiriimelidir.(“RESET”
tuslayarak VLT frekans konvertoru resetlenir. )

Fabrika ayarlarina donmek

1.Besleme gerilim baglantilari kesilerek VLT kapatilir.
2"DISPLAY / STATUS”, “CHANGE DATA”, “OK”
tuslarina birlikte basilir.

3.VLT enerjilendirilir ve ekrana normal halini alana
kadar 3 tusa basiilmaya devam edilir.

4.Tuslara basma islemi bitirilir.Fabrika ayarlarina
donulmustar.

18



PARAMETRE LISTESi

102

MOTOR GUCU
Etiket degeri

0 CALISMA VE EKRAN

001 DiL SECIMi
ingilizce
002 LOKAL/UZAKTAN
Uzaktan
003 LOKAL REFERANS
004  AKTIF SETUP
005 PROGRAMLANMIS SETUP
006  SETUP KOPYALAMA
007 PARAMETRE KOPYALAMA
008 MOTOR FREKANS GOSTERGE
DEGERI 0,01-100,00
009 GOSTERGE SATIRI 2
010 GOSTERGE SATIRI 1,1
011 GOSTERGE SATIRI 1,2
012 GOSTERGE SATIRI 1,3
013 LOKAL KONTROL KONFIGURASYON
014  LOKAL STOP
Gegerli
015 LOKAL JOG
Gegersiz
016  LOKAL OLARAK TERS YONDE
DONDURME
Gegersiz
017  LOKAL RESET
Gegerli
018  VERI DEGISTIRME KIiLIDI
kilitli degil
019 ENERJILENME SONRASI DAVRANIS

durma

1 YUK VE MOTOR

100

KONFIGURASYON

101
19

TORK KARAKTERISTIGI

103

MOTOR GERILIiMI
Uniteye bagl

104

MOTOR FREKANSI
50Hz

105

MOTOR AKIMI
Uniteye bagl

106

MOTOR HIZ ORANI

107

OTOMATIK MOTOR TANIMA

108

STATOR RESISTANS

109

STATOR REAKTANS

110

MOTOR MIKNATISLANMASI
Uniteye bagl

111

NORMAL MIKNATISLANMANIN MiN
FREKANSI
1,0 Hz

112

113

DUSUK HIZDAKI YUK
KOMPANZASYONU
%100

114

YUKSEK HIZDAKIi YUK
KOMPANZASYONU
%100

115

KAYMA KOMPANZASYONU
%100

116

KAYMA KOMPANZASYONU ZAMAN
SABITI
0,50 s

117

REZONANS BASTIRMA
%100

118

REZONANS BASTIRMA ZAMAN
SABITI
%100

119

YUKSEK KALKIS TORKU
0,0s

120

KALKIS GECIKMESI
0,0s

121

KALKIS FONKSIYONU

122

DURDURMA FONKSIYONU

123

DURDURMA FONKSIYONUNU AKTIF



ETMEK iCIN MIN. FREKANS 214 REFERANS FONKSIYONU

0,0 Hz 215 REFERANS 1
124 DC AKIMI 216 REFERANS 2

%50 217  REFERANS 3
125 DC FRENLEME AKIMI 218 REFERANS 4

%50 219 % REFERANS ARTTIRMA/AZALTMA
126 DC FRENLEME ZAMANI 220

10,0s 221 MOTOR MODU ICIN TORK LIMITI
127 DC FREN KESME FREKANSI %160

Off 222  REGENERATIF MOD ICIN TORK
128 MOTOR SICAKLIK KORUMA LIMITI

Koruma yok 223  UYARI: DUSUK AKIM
129  HARICI FAN 224  UYARI: YOKSEK AKIM

Yok 225  UYARI: DUSUK FREKANS
130  KALKIS FREKANSI 226  UYARI: YULSEK FREKANS

0,0Hz ___ 227 UYARI: DUSUK GERIBESLEME
131 BASLANGIC GERILIMI 228 UYARI: YOKSEK FREKANS

0.0v 229 FREKANS ATLAMA (BYPASS)

ARALIGI

2 REFERANS ve LIMITLER 230 FREKANS BYPASS 1

200  GIKIS FREKANS ARALIGI 231 FREKANS BYPASS 2

0-132Hz
a 232 FREKANS BYPASS 3
201 g,l_:;ls MIN. FREKANS 233 FREKANS BYPASS 4
202 CIKIS MAX. FREKANS 234 MOTOR FAZ KONTROL
50Hz.

203 REFERANS / GERIBESLEME ALANI 3 GIRI§ ve CIKISLAR

300 TERMINAL 16, GIRIS

204 MIN REFERANS

00 301  TERMINAL 17, GIRIS
505  MAX REFERANS 302 TERMINAL 18,START GIRIS
50,0 303 TERMINAL 19,GIRIS
206 RAMPA TiPI 304 TERMINAL 27,GIiRIS
lineer 305 TERM!NAL 29,G!R!$
207  HIZLANMA ZAMANI 1 306  TERMINAL 32,GIRIS
208  YAVASLAMA ZAMANI 1 307 TERMINAL 33,GIRIS _
209  RAMPA CIKIS ZAMANI 2 308 TERMINAL 53 ANALOG GIRIS
210 RAMPA DURUS ZAMANI 2 VOLTAJI :
211 JOG HIZLANMA ZAMANI 309  TERMINAL 53,MiN. KADEME
212 HIZLI YAVASLAMA ZAMANI 310 TERMINAL 53 MAX. KADEME
213  JOG FREKANSI 311 TERMINAL 54,ANALOG GIRIS
10Hz VOLTAJI
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413

UST MODULASYON FONKSIYONU

312 TERMINAL 54 MIN. KADEME

313 TERMINAL 54 MAX KADEME

314 TERMINAL 60 ANALOG GIRIS AKIMI

315 TERMINAL 60 MIN. KADEME

316 TERMINAL 60 MAX KADEME

317 ZAMAN ASIMI

318 ZAMAN ASIMI SONRASI DAVRANIS

319 TERMINAL 42,CIKIS

320 TERMINAL 42,CIKIS,DARBE OLCEGI

321 TERMINAL 45,CIKIS

322 TERMINAL 45,CIKIS, DARBE OLCEGI

323 ROLE 01, CIKIS

324 ROLE 01, ON SURESI

325 ROLE 01, OFF SURESI

326 ROLE 04, CIKIS

327 MAX. REFERANS DARBE FREKANSI

328  MAX. GERIBESLEME DARBE
FREKANSI

329 ENKODER GERIBESLEME
DARBE/DEVIR

330  REFERANSI DONDURMA

345  ENKODER ZAMAN HATASI

346 ENKODER HATA ZAMANI

4 FONKSIYONLAR

400 FRENLEME FONKSIYONU/ YUKSEK
VOLTAJ KONTROLU

401 FRENLEME DIRENCI

402 FRENLEME GUC UNUTESI

403 GUC GOSTERGESI

404 FREN KONTROL

405 RESET MODU

406 OTOMATIK KALKIS ZAMANI

407 SEBEKE ARIZASI

408 HIZLI BOSALTMA

409 MAX. TORK SURESI

410 INVERTER HATA GECIKMESI

411 ANAHTARLAMA FREKANSI

412 ANAHTARLAMA FREK. CIKIS FREK.

BAGILI OLARAK

23

414 MIN. GERIBESLEME

415 MAX. GERIBESLEME

416 PROSES BIRIMi

417 HIZ PID ORANSAL KAZANC DEGERI

418 HIZ PID INTEGRAL ZAMANI

419 HIZ PID TUREV ZAMANI

420 HIZ PID TUREV KAZANC ORANI

421 HIZ PID ALCAK GECIREN FILTRE

422 0 HZ’DEKIi U 0 VOLTAJI

423 U 1VOLTAJ

424 F 1 FREKANSI

425 U2 VOLTAJ

426 F 2 FREKANSI

427 U 3 VOLTAJ

428 F 3 FREKANSI

429 U4 VOLTAJ

430 F 4 FREKANSI

431 U5 VOLTAJ

432 F 5 FREKANSI

433 TORK ORANSAL KAZANC DEGERI

434 TORK INTEGRAL ZAMANI

437 PROSES PID NORMAL / TERS
KONTROL

438 PROSES PID CIKI$ FREKANS
ARALIK DISI KONTROLU

439 PROSES PID BASLAMA FREKANSI

440 PROSES PID ORANSAL KAZANC
DEGERI

441 PROSES PID INTEGRAL ZAMANI

442 PROSES PID TUREV ZAMANI

443 PROSES PID TUREV KAZANC LIiMITI

444 PROSES PID ALCAK GECIREN
FILTRE ZAMANI

445 DONEN MOTORU YAKALAMA

446 ANAHTARLAMA SEKLI

447 TORK KOMPANZASYONU

448 KASNAK ORANI

449 SURTUNME KAYBI

450 SEBEKE ARIZAS| GERILIM DEGERI
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KAPALI CEVRIM KASNAK ORANI

526  BILGI OKUMA: MOTOR SICAKLGI

527  BILGI OKUMA: VLT SICAKLIGI

528  BILGI OKUMA: DIJITAL GIRIS

529  BILGI OKUMA: TER. 53 ANALOG
GIRIS

530 BILGI OKUMA: TER. 54 ANALOG
GIRIS

531 BILGI OKUMA: TER. 60 ANALOG
GIRIS

532  BILGI OKUMA: PALS REFERANSI

533  BILGI OKUMA: HARICi REFERANS %

534  BILGI OKUMA: KELIME DURUMU,
BINARY

535  BILGI OKUMA: FREN GUCU/ 2 DAK.

536  BiLGI OKUMA: FREN GUCU/ SANIYE

537  BILGI OKUMA: SOGUTUCU
SICAKLIGI

538  BiLGi OKUMA: ALARM DURUMU,
BINARY

539  BILGI OKUMA: VLT KONTROL
DURUMU, BINARY

540  BILGI OKUMA: UYARI KELIMESI, 1

541 BILGI OKUMA: UYARI KELIMESI, 2

6 SERVIS VE GOSTERGELER

600

SURUCU CALISMA SAATI

601

RESET SONRASI CALISMA SAATI

602

GUC SAYACI

603

ENERJILENME SAYISI

604

ASIRI SICAKLIK SAYISI

605

ASIRI GERILIM SAYISI

606

DIJITAL GIRIS BILGISI

607

KONTROL KELIMES1

608

DURUM KEL1MES1

609

REFERANS

610

GERIBESLEME

611

MOTOR FREKANSI

612

MOTOR GERILIMI

613

MOTOR AKIMI

454 OLU ZAMAN KOMPANZASYONU
5 SERI HABERLESME
500 ADRES
01
501 HABERLESME HIZI
502 SERBEST DURMA
Lojik ve
503 HIZLI DURUS
Lojik ve
504 d.c. FREN
Lojik ve
505 CALISMA
Lojik ve
506 YON DEGISTIRME
Dijital
507 SETUP SECIMi
Lojik ve
508 HIZ SECIMI
Lojik ve
509 JOG 1
10Hz.
510 JOG 2
10Hz.
511
512 TELEGRAM PROFILI
513 BUS ZAMAN ARALIGI
514 BUS ZAMAN ASIMI DAVRANISI
515 BILGI OKUMA: REFERANS %
516 BILGI OKUMA: REFERANS UNITESI
517 BILGI OKUMA: GERIBESLEME
518 BILGI OKUMA: FREKANS
519 BILGI OKUMA: FREKANS x SKALA
520 BILGI OKUMA: AKIM
521 BILGI OKUMA: MOMENT
522 BILGI OKUMA: GUC [KW]
523 BILGI OKUMA: GUC [HP]
524 BILGI OKUMA: MOTOR GERILIMi
525 BILGI OKUMA: DC LINK GERILIiMI
25

614

DC BARA GERILIMI
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615

HATA KODU

616

HATA ZAMANI

617

HATA DEGERI

618

GUC SAYACI SIFIRLAMA

619

MOTOR CALISMA SAATI SIFIRLAMA

620

CALISMA MODU

621

SURUCU TiPI

622

GUC KARTI TiPi

623

SIPARIS KODU

624

YAZILIM VERSIYONU

625

LCP KIMLIK BILGISI

626

YAZILIM VERITABANI KIMLIK BILGISI

627

CIHAZ VERITABANI KIMLIK BILGISI

628

PROSES OPSIYON KART BILGISI

629

SIPARIS NUMARASI

630

HABERLESME OPSIYON KART
BILGISI

631

SIPARIS NUMARASI
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UYARI, ALARM VE ARIZALAR

UYARI: 1
10 V ALTINDA

Kontrol Kartindaki terminal 50 deki 10 V degeri nominal
degerinin altinda. 50. terminal baglantisin1 ¢ikartin, ¢linkii
10 V besleme gerilimi asir1 yiiklenmistir.

MAX. 17 mA/min 590 Q.

UYARI/ALARM: 2
SIFIR HATA

Terminal 60 da aligilanan akim sinyali, parametre 315°te
tanimlanan minumum akim degerinin %50 sinden daha
kiigiik bir degerde.

UYARI/ALARM: 3

MOTOR YOK

Kontrol edilecek motor bulunamadi. (Par. 122’e bakiniz)
VLT frekans konvertdriin ¢ikisinda motor baglantis1 yoktur.

UYARI/ ALARM: 4
FAZ HATASI (DUSUK ANA FAZ)

Besleme veya sebeke tarafinda faz arasi dengesizlik oldukga
fazla. VLT frekans konvertoriin besleme voltajin1 kontrol
ediniz.

UYARI: 5
DC BARA GERILIMI YUKSEK
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DC bara gerilimi asagidaki tabloda belirtilen, kontrol
sistemleri i¢in gerekli olan gerilim araliginin {istiinde. VLT
frekans konvertorii hala aktiftir.

ALARM / UYARI LIMITLERI:
VLT 5000 serisi 3*200-240 V | 3*380-500 V
[V DC] [V DC]
DUSUK VOLTAJ 211 402
DUSUK VOLTAJ UYARISI 222 423
YUKSEK VOLTAJ UYARISI 384/405 801/840
YUKSEK VOLTAJ 425 855
UYARI: 6

DC BARA GERILIMI DUSUK

DC bara gerilimi asagidaki tabloda belirtilen, kontrol
sistemleri i¢in gerekli olan gerilim araliginin altinda. VLT
frekans konvertorii hala aktiftir.

UYARI/ALARM:7 )
DC BARA GERILIMI ASIRI YUKSEK

Konvertériin DC bara gerilimi , tabloda belirtilen degeri
astiginda, konvertdér parametre 410 ‘da girilen zaman
sonunda arizaya geger. Harici frenleme direnci kullanilarak
bu arizanin 6niine gegilir. Frenleme opsiyonu parametre 400
ile aktif kilinir.

UYARI/ALARM: 8 .
DUSUK VOLTAJ (DC LINK DUSUK VOLTAJ)
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Eger DC Bara gerilimi konverterin diisiik
gerilim limitinin altindaysa bu uyari olusur.
(Tabloya bakimz). 24 V gii¢ kaynagi
baglantilarim1 kontrol ediniz. Eger 24 V gerilim
yok ise cihazin tipine bagimh olarak bir siire
sonra arizaya gec¢er. Besleme gerilimi ve
akimlarim kontrol ediniz. Cihazin ¢ikis
akimlarim da kontrol etmek gerekmektedir.

UYARI/ALARM: 9
INVERTERDE ASIRI YUKLENME ( INVERTER

ZAMANI )

Elektronik termal koruma , uzun siire nominal akimin
iizerinde c¢alisma sonucunda inverterin kendi ¢ikislarini
kesmesidir. Elektronik termal sayaci , termal invertor
koruma degerinin %98 ‘de uyar1 sinyali verir , %100 ‘de ise
arizaya gecer. Inverter arizasi , termal deger %90 ‘nin
altina diisiinceye kadar silinemez.

UYARI/ALARM: 10
MOTORDA ASIRI ISINMA ( MOTOR ZAMANI )

Motor elektronik termal korumaya gore (ETR) asir1 1sinmus.
Sayac %100’e ulastiginda, alarm veya uyar1 vermesini Par.
128’den belirleyebilirsiniz. Motor nominal akimindan daha
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yiiksek bir akimla uzunca bir siire ¢alistigini belirtir. Liitfen
Par. 102-106 kontrol ediniz.

UYARI/ ALARM: 11
MOTOR TERMISTOR

Termistor veya termistoriin baglantilar1 kopmustur. Alarm
veya uyart vermesi i¢in Par. 128’den se¢im yapabilirsiniz.
Terminal 53 veya 54 (Analog giris gerilimi) ve terminal 50
(+10 V Dbesleme) aras1 termistor baglantilarin1 kontrol
ediniz.

UYARI/ALARM: 12
TORK LIMITI

Moment degeri, parametre 221 ve 222 de set edilen
degerlerin tizerinde.

UYARI/ALARM: 13
ASIRI AKIM

Inverter pik akimini (%200 akim orani) asti. Alarm
geldiginde uyan yaklasik olarak 1-2 san. sonra sona erecek
ve bundan sonra VLT frekans konvertoriinii kapatin ve
motorun milini ¢evirip kontrol ediniz. Motor boyutu VLT
frekans konvertoriine uygun olup olmadigina bakiniz.

ALARM: 14
TOPRAK HATASI

Motor ile VLT frekans konvertdrii arasinda, fazdan topraga
faz kacagi var ,veya motorun kendisinde. VLT frekans
konvertorii kapatip, toprak hatasini kaldir.

ALARM: 15
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GUC KAYNAGI HATASI

Kontrol fonksiyonlar1 i¢in kullanilan beslem kaynagi
arizasi. (dahili =15 V besleme). Danfoss yetkililerine
basvurunuz.

ALARM: 16
KISA DEVRE AKIMI

Motor terminalinde veya motorun kendisinde kisa devre
vardir. VLT frekans konvertorii kapatin ve kisa devreyi
kaldirm.

UYARI /ALARM: 17
STANDART BUS’TA ZAMAN ASIMI

VLT frekans konvertoriinde haberlesme gergeklesmiyor.
Sadece Par. 514’tin OFF olan degerleri disinda uyar1 verir.
Eger Par. 514 Stop veya Hata set edildiyse, alarm siiresince
Once uyar1 gelir ve yavaglama zamani bitince hata verir. Par.
513 Bus Time aralig arttirilabilir.

UYARI/ALARM: 18

HPVB BUS ZAMAN GECIKMESI

VLT frekans konvertoriinde haberlesmiyor. Par. 804’iin
OFF olan degerleri disinda uyar1 verir. Eger Par. 803 Stop
veya Hata set edildiyse, alarm siiresince dnce uyari gelir ve
yavaglama zamani bitince hata verir. Par. 803 Bus Time
araligi arttirlabilir.

UYARI: 19
GUC KARTINDAKI EEPROM HATASI
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Gii¢ kartindaki EEPROM’da hata vardir. VLT frekans
konvertorii calismaya devam edecek, olasi hata bir sonraki
cihaz calistirmada meydana gelebilir. Liitfen Danfoss ile
irtibata geginiz.

UYARI: 20
KONTROL KARTINDAKI EEPROM HATASI

Kontrol kartindaki EEPROM hatas1 vardir. VLT frekans
konvertorii calismaya devam edecek, olasi bir hata bir
sonraki cihaz ¢alisirmada meydana gelebilir. Liitfen
Danfoss ile irtibata geciniz.

ALARM: 21 )
(AMA) OTOMATIK MOTOR TANIMA TAMAMDIR

Otomatik Motor Tanimma tamamlanmistir. VLT frekans
konvertorii calismaya hazirdir.

ALARM: 22
OTOMATIK MOTOR TANIMA TAMAMLANAMADI

Otomatik Motor Tamimada bir hata olustu. Hata mesaji
ekranda goriilecektir. Bu hata mesajin arkasinda bir kod
olacaktir bunu da Par. 615’te goreceksiniz.

PAR. 103, 105’ KONTROL EDINIiZ 10]

Par. 102, 103 veya 105’te yanhis degerler girilmis. Yanlis
degerleri diizeltip Otomatik Motor Tanima’ya start veriniz.

PAR. 105 DUSUK [1]
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Motor AMA uygulamak i¢in kiiciiktiir. Eger AMA aktif ise
(Par. 105) motor akim oran1 VLT frekans konvertoriin ¢ikis
akim oranindan %35 daha yiiksek olmalidir.

EMPEDANS UYGUN DEGIL 2]

Sisteme bagli motor empedanst uygun olmadigi AMA
tarafindan tespit edilmistir. Motor problemlidir.

BUYUK MOTOR /3]

AMA uygulamak i¢in bagli olan motor biiyliktiir. Par.
102’deki degeri motoru kullanmak i¢in uygun degildir.

KUCUK MOTOR [4]

AMA uygulamak i¢in bagli olan motor kiiciiktiir. Par.
102°deki degeri motoru kullanmak i¢in uygun degildir.

ZAMAN GECIKMESI /5]

Olgiim esnasindaki giiriiltiiden dolayr AMA fonksiyonu
saglikli uygulanamaz. AMA islemi devam ederken, AMA
fonksiyon uygulama c¢abalar1  Ol¢iim  sinyallerdeki
giiriltiiden dolay1 basarisiz oldugunu ifade eder. AMA
calismalar1 sirasinda Rg stator direncin degeri 1sidan dolay1
artacagl unutulmamalidir. Buna ragmen, bu degerin
Olciimleri biiyiik bir problem teskil etmez.

KULLANICI TARAFINDAN DURDURMA /6]

AMA kullanici tarafindan durduruldu.
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DAHILI HATA [7]

VLT frekans konvertoriinde dahili hata meydana geldi.
Danfoss yetkililerine bagvurunuz.

LIMIT DEGER HATASI [8]

Motor icin girilen parametre degerleri, VLT frekans
konvertoriin calisabilecegi araligin disindadir.

MOTOR DONUSU [9]

Motor safti doner. Yiikiin motor saftini
dondiirmeyeceginden emin olunuz, daha sonra AMA
tekrarlanabilir.

UYARI/ALARM: 23
FREN TESTI ESNASINDA ARIZA

Sadece enerji verildikten sonra fren testi yapilir. Eger Par.
404’de Uyar1 (Warning) segildiyse, frenleme testi hata
buldugunda uyan verecektir. Eger Par. 404’te Hata (Trip)
secildiyse, frenleme testi hata buldugunda hata verecektir.
Frenleme testi yapilamiyorsa, asagidaki sebepleri takip
ediniz.

Frenleme direnci bagh degildir veya baglantilar yanlistir;
arizali frenleme direnci veya arizali frenleme transistoru.
Uyan veya alarmlarin anlami VLT frekans konvertdriinde
hala aktif oldugunu gosterir.

UYARI: 25
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FRENLEME DIRENCI ARIZASI

Islem sirasinda frenleme direnci izlenir ve kisa devre aninda
frenleme oOzelligi iptal edilerek ekranda wuyar1 verir.
Frenleme fonksiyonu olmaksizin, VLT ¢aligmasina devam
edecektir. VLT frekans konvertorii kapatin ve frenleme
direncini degistiriniz..

UYARI: 26
FRENLEME DIRENCIN GUCU %100

DC bara gerilimi ile parametre 401 de girilen frenleme
direnci degeri baz alinarak , son 120 saniye boyunca
cihazdan frenleme direncine aktarilan gilic yilizde olarak
ifade edilir. Frenleme giicii %100’den yiiksekse, uyar1 verir.
Eger hata (Trip) [2] Par. 403’te secildiyse, VLT frekans
konvertoriinde alarm geldiginde duracaktir.

UYARI: 27 )
FRENLEME TRANSISTORU (IGBT) ARIZALI

Islem sirasinda frenleme transiztorleri izlenir ve kisa devre
aninda frenleme 6zelligi iptal edilerek ekranda uyar1 verir.
Frenleme fonksiyonu olmaksizin, VLT ¢aligmasina devam
edecektir. VLT frekans konvertorii kapatin ve frenleme
direncini degistiriniz..

Not: Bu ¢alismada frenleme tranzistorlerinin kisa devreye
diismesi durumunda ciddi arizalarin olugsma ihtimaline

karsin cihaz kapatilip ariza giderilmelidir.

ALARM: 29
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SOGUTUCUDA ASIRI ISINMA

Eger IPO0 veya IP20 koruma simniflarda sogutucunun
sicakligt 90° C fizerine cikarsa cihaz devre dis1 kalir.
IP54°te ise sogutucu sicakligi 80° C iizerine ¢iktiginda cihaz
devre dis1 kalir. Toleransi ise %5 dir. Sogutucunun sicakligi
60° C altina inene kadar sicaklikla ilgili arizalar
resetlenemez. Arizanin sebepleri:

e (evre sicakligr yiiksektir.

® Motor kablolar1 uzundur.

e Yiiksek anahtarlama frekansi.

ALARM: 30
MOTORUN U FAZI KAYIP

Motor ile VLT frekans konvertorii arasindaki U faz1 kayip.
VLT frekans konvertoriinii kapat ve motorun U fazini
kontrol ediniz.

ALARM: 31
MOTORUN YV FAZI KAYIP

Motor ile VLT frekans konvertdrii arasindaki V fazi kayip.
VLT frekans konvertoriinii kapat ve motorun V fazini
kontrol ediniz.

ALARM: 32
MOTORUN W FAZI KAYIP

Motor ile VLT frekans konvertorii arasindaki W fazi kayip.
VLT frekans konvertdriinii kapat ve motorun W fazini
kontrol ediniz.
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ALARM: 33
HIZLI DESARJ OLMUYOR

Harici 24 V DC baglantilar1 ve harici frenleme direnci
baglantilar1 kontrol edilmelidir.

UYARI /ALARM: 34
RPOFIBUS HABERLESME ARIZASI

Profibus kart1 saglikli galigmiyor.

UYARI: 35
FREKANS ARALIGIN DISINDA

(Par. 201) “Cikis Frekans1 Limitin Altinda” veya (Par. 202)
“Cikis Frekans1 Limitin Ustiinde” ise ¢ikis frekanst bu
degerlere ulagmustir ve uyari verir. Eger VLT frekans
konvertorii (Par. 100) “Kapali Cevrim” , Process Control
‘de ise alarm ekranda aktiftir. Eger Process Control, “Kapali
Cevrim” bit 008000’den baska bir modda ise VLT frekans
konvertoriin ¢ikis frekans araligin 2. kelimesinin uyarisi
aktiftir ama ekranda uyar1 géremeyeceksiniz.
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UYARI/ALARM: 36
BESLEMFE HATASI

Eger besleme gerilimi gitmis ve eger Par. 407’de
BESLEME HATASI’'nin ayar1 OFF degerinden basgka ise
Uyar/Alarm aktif olacaktir. Alarm verdigi sirada eger
Par.407 Control Ramp Down Trip [2] ise VLT frekans
konvertorii 6dnce uyar1 verecek ve inig zamanindan sonra
hata verecektir. VLT frekans konvertoriin sigortalarini
kontrol ediniz.

ALARM: 37
INVERTER KATINDA HATA

IGBT veya gii¢ kart1 zarar gérmiis. Danfoss yetkililerine
basvurunuz.

OTOMATIK TANIMA UYARISI

AMA stop etti, parametrelerin bazilar1 yanhs girilmis
olabilir veya motor, AMA uygulamasi i¢in daha
kiigiik/biiyiik tiir. Se¢im yapmn ve bdylece [CHANGE
DATA] ve “Continue” + [OK] veya “Stop” + [OK] secin.
Eger parametreleri degistirmek istiyorsaniz, “Stop”u segin;
AMA icin tekrar start verin.

UYARI: 39
P.104, P.106°YI KONTROL EDIN

Par.102, 104 veya 106°daki degerleri yanlis olma ihtimali
var. Set degerlerini kontrol ediniz ve “Continue” veya
“Stop”u secin.

UYARI: 40
P.103, P.105°YI KONTROL EDIN
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Par.102, 103 veya 105°daki degerleri yanlis olma ihtimali
var. Set degerlerini kontrol ediniz ve “Continue” veya
“Stop™u se¢in.

UYARI: 41
BUYUK MOTOR

Kullanilan motor AMA fonksiyonu i¢in oldukca biiyiik
olabilir. Par. 102’deki degerler motor icin esit degildir.
Motoru kontrol edin ve “Continue” veya “Stop”u se¢in.

UYARI: 42
KUCUK MOTOR

Kullanilan motor AMA fonksiyonu i¢in oldukca kiigiik
olabilir. Par. 102’deki degerler motor icin esit degildir.
Motoru kontrol edin ve “Continue” veya “Stop”u segin.

ALARM: 43
FRENLEME HATASI

Bu hata frenleme esnasinda meydana gelir. Ekranda hata
mesaj1 goreceksiniz. Hata mesajindan sonrasindaki kod
bilgisini, Par. 615°de “FAULT LOG” (HATA KAYDI)’da
gorebilirsiniz.

FREN KONTROLU SAGLAYAMADI /0]

Fren direnci baglantilarimi kontrol ediniz.

FREN DIRENCI KISA DEVRE  [1]
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Fren direnci kisa devre. Frenleme direncini degistir.

FRENLEME IGBT KISA DEVRE [2]

Fren IGBT’si kisa devre.

UYARI/ ALARM: 44
ENKODER HATASI

Terminal 32 veya 33’te enkoder haberlesme sinyali yoktur.
Baglantilar1 kontrol ediniz.
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